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ESPACIOS CON SENTIDO ES UN PROYECTO QUE SURGE

DESDEFUNDACION
EDELVIVES PARA ACOMPANAR A LAS INSTITUCIONES

EDUCATIVAS EN LA ,
TRANSFORMACION Y REFLEXIGN SOBRE SUS ENTORNOS DE

APRENDIZAJE.
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EQUIPO

Elena Belarin

Paloma Lépez José Maria Frutos Jesiis Escribano Juan Francisco Cruz Helena Garcia Ana Isabel Fuentes
- juitectura y Disefic  Arquitectura y Diseio  Arquitectura y Disefio  Arquitectura y Disefio  Arquitectura y Disefio Arquitectura y Disefio  Arguitectura y Diseiio
-
. Juan Manuel Lépez Maria Martinez Yolanda Castille Maria José Martinez David Gabaldén Alfonso Burgos
*  Goordinacidn de obras Mobiliario y equipamiente  Mobiliario y equipamiento Pedagogia Mobiliario y equipamiento
.
L]

Audiovisuales e ilustracidn

® motion lab

E-motion lab es un equipo
multidisciplinar preparado para
(re)disenar espacios de entornos
educativos, formativos y para
el crecimiento con proyectos
transversales personalizados,
creativos e innovadores.
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DISENO PROTOTIPO DE AULA ETHAZ

Maristak Durango |kastetxea

EL AULA HA MUERTO, LARGA VIDA A

HAY QUE REPENSAR LAS AULAS TRADICIONALES Y _
ADECUARLAS A LAS NECESIDADES EDUCA VASDEHOYs/ ; s | )jUR

ATODOS LOS NIVELES: DESDE LA METODOL GAALA o/ S P Y
SOSTENIBILIDAD, PASANDO COM PpR LA ' | a
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PUNTO DE PARTIDA. PROCESO DE APRENDIZAJE

01/ Erronka aurkeztu
Plantear problema
11// Ebaluatu 02/ Arazotik erronkara
Evaluar De problema a reto

10/ Emaitzak aurkeztu

03/f Parametroak zehaztu
Exponer resultados

Establecer parametros

04// Informazioa lortu
eta antolatu

Obtener y organizar
informacion

09// Jarduerak exekutatu
Ejecutar acciones

08// Jarduerak antolatu

05// Proposamenak sortu
Planificar acciones

Generar alternativas

07// Proposamena aukeratu

. 06// Proposameak aurkeztu
Seleccionar la propuesta

Presentar propuestas
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ZONA 4
Zona de Mesas altas para el trabajo de la fase de ejecucién (zona de taller,
impresoras 3D...). Mesas rectangulares de 500-800(variable)x1800x1000mm

PROTOTIPO DE AULA ETHAZI.
APRENDIZAJE COLABORATIVO BASADO EN RETOS
En base alas caracteristicas de este modelo de aprendizaje, la WLD—T

estrategia principal del aula es agrupar procesos y sintetizar
espacios.

Vemos que hay procesos que requieren de un mismo mobiliario.
Por tanto, tomamos la decisién de liberar el centro del aula para —
generar distintas situaciones y equipar el perimetro con ese
mobiliario comtn a las distintas fases del aprendizaje,
estableciendo un didlogo constante en todo el espacio.

Tomando como punto de partida un aula estandar (fachada con
huecos, muro que separa de pasillo con puerta de acceso y dos
tabiques de separacién con otras aulas. Altura media del aula h=
3,00m), establecemos los siguientes criterios:

ZONA 1 ZONA 3

Armario de suelo a techo para almacenaje y a su vez con puertas Superficie de pizarra imantada. Trasdosado de pladur y pintura
que se puedan pintar a modo de pizarra. Médulos de armario de imantada

1200x600x2700-3100(variable)mm

ZONA 2

ZONA S Graderio debajo de las ventanas. Modulos de grada de 1200x1000x800mm

Techo con instalaciones vistas pintado de negro. Descuelgue de
piezas de madera forradas de material fonoabsorbente para
acustica, asi como enchufes (segln referencias) desde las rejillas
de instalacién eléctrica.
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OPCIONES DE CONFIGURACION
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ESQUEMA DE PROPUESTA DE DISTRIBUCION PARA LAS FASES DE PLANTEAMIENTO DE PROBLEMAS, ESQUEMA DE PROPUESTA DE DISTRIBUCION PARA LAS FASES DE PASO DE PROBLEMAS A RETOS,
PRESENTACION DE PROPUESTAS Y EXPOSICION DE RESULTADOS ESTABLECIMIENTO DE PARAMETROS, SELECCION DE PROPUESTA Y PLANIFICACION DE ACCIONES
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OPCIONES DE CONFIGURACION
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ESQUEMA DE PROPUESTA DE DISTRIBUCION PARA LAS FASES DE OBTENCION Y ORGANIZACION DE LA ESQUEMA DE PROPUESTA DE DISTRIBUCION PARA LAS FASES DE PRESENTACION DE PROPUESTAS
INFORMACION Y EJECUCION DE ACCIONES Y EVALUACION
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EQUIPAMIENTO Y MOBILIARIO
DEFINICION DE SISTEMAS
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EXPANSION DEL PROTOTIPO
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MUCHAS GRACIAS!

Paloma Lopez
Disenadora de Espacios Educativos
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